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作業器径(m )

ジ ブ 長 さ R 37 m J ib R 4 2 m Jわ R亀7 m J ib R 52 m J ib

最大半径時
定格荷重 22 .流 解読 脇.蜘 7.鏡

作業半径 37.o m 4 2.o m 4 7.o m 52.o m

最大定格時
定格荷重 38.鍋 38.鏡 3 8.0せ 27.0は

作業半径 2 5 0 m 24 .5 m 24.o m 2 6.o m

巻 上 拗帽z/6o H Z 3 .2t ~ 38.ot
2 .20 0 ~ 0 4 83 m / sec

(頓32◎ ~ 29-o m / m m )

起 伏
R 37 ~ 47m Jib ilo sec

速
5 0轉z/6 0 H Z

R 52 m J ib 酸osec

25.ot未満 Q 04 6 rad/sec

(0。440 r p.m )R 37 ~ 47m J ib
25.銑以止 o .o 26 rad/ sec

旋 回 5o H z/6 0 H Z
( 0.2 50 rp m )

誌.ot未満 0 .0 26 rad/ sec

R 52 m J ib
( 0 .25o r。p.m )

13.ot以上 0.0 16 rad/ se c

　　　　　　　　　　

度 高 速 7.o矧げ
んん。c (o4 20 m /m m )

昇 降 50 H z/6 0 H z 低 速 3.5剥け
彰‘。c (o.210 m /m m )

但し、60Hz地区については速度調整による

巻 上 220 .ok W 4 P 60%ED インバータ制御

覇 起 伏 蹴 燃 4P 25%EDイン舟 嫌卿

機
旋 回 28 .6k W 4 P 25%ED インバータ制御

昇 降 30 .o k W 4 P C O N T

場 程
R37~ 47mJi増

最大半径時 350m
R52m Jib 最大半径時 齢o m

タワー自立高さ 405 m (台座設置レベル250m 以上= 36.om 自立)

操 作 方 式 運転室内操作
クライミング方式 油圧クライミング方式
用 源 400/ 4 40 V 50/ 60 H Z

安 全 装 置 巻過防止装置,起伏制限装置
過負荷防止装置
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昇降体
(クライミング装置)
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